
Apollo III 

INTERFACE 1

IN1

Orgelknapp 3x3 slag

Innganger:
IN1 = 3X3
IN2 = RING
IN3 = KLEMT
IN4 = 3.SLAG

Inputs
24V polarised Clocks Optionboard

IN 1 IN 2 IN 3 IN 4
CL

KS
CL

KS G
N

D D
+5

V

Cl
oc

ks C
-

GND

12V

SIA

SIB

SOA

SOB

GND

12V

SOA

SOB

SIA

SIB

Gr

Or

hv/br

br

hv/bl

Bl

SERIELL kommunkasjon (bus)
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7" Touch TFT
800x480 RGB2x serial connection 

ApolloII and ApolloIII

Alt. 1:
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VIKTIG INFORMASJON!

Kabler til aut. skapet føres kun inn i underkant av skapet.
Anlegget må ikke settes under spenning før godkjenning
fra vår montør
Automatikkskapet monteres normalt i samme rom som
ringemaskiner/klokker. 
Styringsuret APOLLO III monteres i tørt temperert rom.
Aut. Skap, APOLLO III og alle kabler monteres og tilkobles
av autorisert el-installatør.

2x internal/2xexternal USB

APOLLO III dimensjoner:
br: 250mm, h: 310mm, dybde: 85mm

Høyre side:
Av/på bryter.
Minimum 5 cm til vegg

DCF/GPS

N L
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To ApolloIII power supply

Alt. 2:
Strømforsyning
til styringsur fra
annen kurs
2x**+j

Drawn by: Olivier Scale: N/A
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3220 Holsbeek - Belgium
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Clock-O-Matic
Unit: N/A

Olsen Nauen external wiringDrawing Nr.:E 08 039A
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Sensor

Ringemaskin Klokke I(Store)

Ringemaskin Klokke II

Sensor

Sensor

Ringemaskin Klokke III

Sensor

Ringemaskin Klokke IV (Lille)

To Motor 1

To Motor 2

To Motor 3

To Motor 4
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Main contactor

Automatikk-skap INTERFACE 3
Movotron M3 Main Board
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4-pole fuse 16A
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Følg fargekode for lasker v/230V

Følg fargekode for lasker v/400V
Serial board 4FET + 2REL

Utgangsrelé for
lukestyring
eller tårnur
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Tilførsel til evt. lukestyring

Utgangsrelé for
kimehammer 

2, 3 og 4
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Elskjema for Movotron ringeanlegg
1-4 klokker m/roterende motor


