| Proximity switch Movotron Input |
Color Type Name Type
| Blue | -(minus) GND -(minus) |
| Brown | +(plus) +12v +(plus) |
| Black | D Direction| D |
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VIKTIG INFORMASJON!

e Kabler til aut. skapet fgres kun inn i underkant av skapet.
e Anlegget ma ikke settes under spenning fgr godkjenning

fra var montgr

e Automatikkskapet monteres normalt i samme rom som
ringemaskiner/klokker.
e Styringsuret APOLLO III monteres i tgrt temperert rom.

e Aut. Skap, APOLLO III og alle kabler monteres og tilkobles
av autorisert el-installatar.

Elskjema for Movotron ringeanlegg
1-4 klokker m/linesermotor
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